Wyposazamy, projektujemy, wspieramy gg Technomex

podchodzimy kompleksowo do wdrozer\ technologii u naszych Klientéw

Cynteract

rekawica rehabilitacyjna

rehabilitacja

Cynteract to rekawica wyposazona w szereg nowoczesnych czujnikéw umiejscowionych na jej grzbiecie. Czujniki

wykrywajq ruchy ramienia, palcéw oraz dtoni, takie jak prostowanie i zginanie, jaok réwniez ruchy okrezne. Rekawica Wspomagamy naszych kontrahentéw na wszystkich etapach inwestycij: pomogomg
jest pofgczona za pomocg kabla z dedykowanym laptopem, na ktérym wyswietlajq sie gry zwiekszajqce od projektu i pozyskiwania srodkdw, po dostawe urzgdzen, serwis i wsparcie dZ| k t h | HE
zaangazowanie pacjenta podczas terapii. merytoryczne nowych uzytkownikow. Q | tecnno 09“
Wskazaniem do rehabilitacji z wykorzystaniem rekawicy Cynteract sq niedowtady reki powstate w wyniku: Wiedza i doswiadczenie naszych specjalistéw pozwalajg Paristwu skupic¢ sie

e udaréw mézgu (krwotocznych i niedokrwiennych) na tym, co najistotniejsze: efektywnym wykorzystaniu sprzetu w prowa-

e urazowych uszkodzeri mézgu (TBI) i rdzenia kregowego (SCI) dzongch badaniach i projektoch,

@ guzéw modzgu i standw zapalnych
e choréb przewlektych uktadu nerwowego np.: stwardnienie rozsiane (SM), choroba Parkinsona, stwardnienie
zarilowe boczne [SLA) Zainteresowaty Cie nasze produkty?
® mdzgowego porazenia dziecigcego .
o dystrofii miggniowej zobacz petne wersje broszur

e schorzen ortopedycznych: ztamari, zwichnigé i ich powiktan

Terapia zgamifikowana,
gry motywujgce

Cynteract oferuje szesé gier opartych na kontroli poprzez rézne
dziatania reki. W ten sposdb zapewnia duzq réznorodnosé terapii
i zrédwnowazone wykorzystanie migséniktdre sq niezbedne do
rehabilitacji i powrotu do zdrowia. Gry zostaty opracowane wspdlinie
z terapeutami i pacjentami, aby zapewnié optymalny zakres ruchu
podczas déwiczen i jednoczesnie wysoki wspétczynnik zabawy.
Sq wiec gry szybkie, relaksujgce lub wymagajqce zastanowienia.
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Jedynie Cynteract zapewnia:

@ prace offline/ online

® oprogramowanie w jezyku polskim

® biofeedback w postaci wibracji

® ilos¢ gier: 6

® 3 poziomy trudnosci éwiczenry

@ tutorial przed kazdq grg (z mozliwos$cig wytgczenia)
® prace w indywidualnym zakresie ruchu pacjenta O
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® raport po kazdej sesji
® ocene wykonania/ bdlu po kazdej sesji terapeutyczne;j
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® dostosowanie do wszystkich grup pacjentéw (rozmiary rekawic: S, M, L)



EksoNR

Egzoszkielet EksoNR to, unowoczesniony
w stosunku do EksoGT, bioniczny szkielet
zewnetrzny firmy Ekso Bionics, ktdéry
zostat stworzony z muyslg o szerokiej
grupie pacjentéw neurologicznych.
EksoNR to ztozone i kompleksowe na-
rzedzie do rehabilitacji, ktére poza

samym treningiem chodu umozliwia
wykonywanie wielu aktywnosci
wyprzedzajgcych sam chdéd tj.
przenoszenie masy ciata
pomiedzy stronami, kroki do
boku, chodzenie do tytu czy
mozliwo$é wykonywania przy-
siadéw w kilku réznych
zakresach ruchu.

ZASILANIE
dwie baterie litowe o dtugim czasie dziotania z mozliwo$ciq wielokrotnego tadowania:
e czas pracy: ok. 3h
e czas pemnego natadowania: 1h
e szybkie wpigcie/ wypigcie przy wymianie baterii zestaw zawiera 2 komplety
baterii oraz 2 tadowarki
WSPARCIE PLECOW
sztywna konstrukcja i wsparcie plecéw na catej ich dtugosci umozliwia terapie pacjentéw
z wysokim urazem rdzenia kregowego (do poziomu C7)

KOMFORTOWA OBStUGA
wygodnie umiejscowiony, dotykowy ekran oraz intuicyjne oprogramowanie w jezyku
polskim, pozwalajg najlepiej wykorzystaé Twdj czas z pacjentem

WIEKSZA SWOBODA
mozliwo$¢ podwieszenia lub wpigcia do systemu dynamicznego odcigzenia (np. ZeroG Aretech)

KONSTRUKCJA

e dopasowanie do réznych pacjentéw w czasie ok. 5 minut

e samonosna konstrukcja dzieki ktérej pacjent nie odczuwa masy urzqdzenia
e wiekszy komfort, terapia we wtasnym obuwiu

PRACA ASYMETRYCZNA
mozliwosé¢ ustawienia poziomu wsparcia urzgdzenia dla kazdej koriczyny z osobna

MODUL FES
mozliwos$¢ rozbudowy o modut FES (funkcjonalnej elektrostymulacii) w celu przyspieszenia efektéw terapii

PRAWIDLOWA POSTAWA | OBCIAZENIE
regulacja sztywnosci podeszwy bezposrednio koryguje pozycje stopy, przy jednoczesnej poprawie
postawy pacjenta, a czujniki w podeszwach informujq o odpowiednim obcigzeniu stopy

WSKAZANIA

EksoNR to egzoszkielet do reedukacji chodu przeznaczony do uzytku pod nadzorem
terapeuty. Przeznaczony dla pacjentéw o réznym stopniu porazenia (czesciowe,

catkowite) lub niedowtadu (wiotki, spastyczny, potowiczy), ktére mogg byé wynikiem
schorzen neurologicznych lub urazéw (np. udar, uszkodzenie rdzenia kregowego, urazowe
uszkodzenie mdézgu).

Zrobotyzowana terapia chodu

RoboGait

RoboGait jest zrobotyzowanym systemem do terapii chodu, stosowanym do
przywracania i rozwoju umiejetno$ci chodzenia w sytuacji jej utraty
spowodowanej schorzeniami ortopedycznymi oraz neurologicznymi, np.: urazami

mdzgu, rdzenia kregowego, udarem i chorobami przewlektymi. Istnieje mozliwosé
dostosowania sity uzytej przez ortezy do wspomagania koriczyn dolnych w zakresie
od 0% do 100%.

Kluczowe cechy RoboGait:

e maksymalny wzrost pacjenta: 200 cm

e dynamiczne odcigzenie: 0-100 kg

e gra zwiekszajgca zaangazowanie

e kroétki czas przygotowania pacjenta

ortezy zapewniajqce optymalny komfort
i dopasowanie do pacjenta

e maksymalna waga pacjenta: 140 kg

narzedzia oceny oraz raporty w celu
e zapewnienia obiektywizacji i ciggtego
monitorowania wynikdéw pacjentéw

Nadrzednym celem terapii chodu z zastosowaniem urzgdzenia jest rozwdj zdolnosci chodzenia.
Gtéwnymi leczonymi schorzeniami sq:

przebyty udar stwardnienie 3@ dzieciece
mdzgu > rozsiane porazenie
mdzgowe
urazy moézgu urazy rdzenia a’e choroba
kregowego 5 Parkinsona
t endoprotezy 0
f stawu biodrowego Sf dystrofia miggniowa s neuroborelioza

(catkowite i czedciowe)
choroba . H , inne choroby
( zwyrodnieniowa stawéw nne sehorzenia neurologiczne zwigzane
Q  kor dolnuch ortopedyczne
oriczyn dolnyc

g

z zaburzeniem lub
brakiem zdolnosgci chodu

Podczas 30 minutowej sesji chodu w przypadku terapii konwecjonalnej pacjent wykonuje od 50 do 100
krokéw. Podczas reedukacji chodu z wykorzystaniem robota w tym samym czasie, bedzie to przedziat

od 1200 do 2000 krokéw, co znaczgco wptynie na efekty terapii.
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Zrobotyzowane rozwigzanie
do treningu chodu i réwnowagi

ZeroG

ZeroG to zrobotyzowany system do dynamicznego odcigzenia. Z wykorzystaniem ZeroG chodzenie po
powierzchni ptaskiej, siadanie/wstawanie oraz wechodzenie i schodzenie ze schoddw, czy inne czynnosci dnia
codziennego wykonywane sqg w $rodowisku ,zredukowanej grawitacji’, wykluczajgc catkowicie ryzyko
upadku. Urzqdzenie ZeroG, poruszajgc sig po szynie przymocowanej do sufitu, na biezqgco analizuje ruchy
pacjenta oraz utrzymuje odpowiedni poziom odcigzenia niezaleznie od pozycji pacjenta.

Urzgdzenie ZeroG na kilka sposobéw chroni pacjenta przed
upadkiem:

® |imit odlegtodci - urzqdzenie kontroluje ruch wertykalny oraz
zakresy ruchu pacjenta, uniemozliwiajgc przekroczenie
zadanych limitéw

® [imit predkosci - urzqgdzenie wykrywa niebezpieczne
przyspieszenia, ktére wystepujg w momencie utraty
réwnowagi i natychmiastowo asekuruje pacjenta

® kontrolowane opadanie - urzqdzenie wykrywa utrate
réwnowagi i w kontrolowany oraz bezpieczny sposéb opuszcza !
pacjenta na podtoge !

U
Chodzenie z wykorzystaniem ZeroG to nie tylko swobodny chéd, ale réwniez chéd wspomagany (kierunek dziatania
urzqdzenia jest zgodny z kierunkiem chodu pacjenta) oraz chéd z oporem ze strony urzqdzenia, ktére ,utrudnia”
wykonywanie kolejnych krokéw.

Zapobieganie upadkom jest mozliwe, dzigki natychmiastowemu odzyskaniu réwnowagi
poprzez szybkie wykonanie krokéw kompensacyjnych. Badania wykazaty, Zze mozna
poprawi¢ wspomnianqg umiejetnoS¢ poprzez zastosowanie treningu z niespo-
dziewanymi wytrgceniami z réwnowagi. Czesto jednak taka forma rehabilitacji nie
moze zosta¢ zastosowana z uwagi na wzgledy bezpieczeristwa, jednak dzigki trybowi

TRiP urzqdzenia ZeroG trening réwnowagi mozna prowadzié w petni bezpieczny
sposdb. Terapeuci mogq stosowaé trening z perturbacjomi u pacjentéw podczas
chodu, jak réwniez w trakcie éwiczen stacjonarnych. Toka forma zajeé¢ poprawia
stabilno$é pacjentdéw oraz zmniejsza ryzyko upadkdw.
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